Patenttihakemus n:o 
Kv. Ik. 
Lk. 

Hakemispaiva: 
Sifrrecty alkupaiva: 
Tulluc fulkiseksi: 



5 . JLZ.Q.SO 



Patentti- ja rekisterihallkukse 
Bulevardi 21, 00180 Helsinki 



PATENTTI HAKEMUS 



Hakija: 

Tiydellinen nlml 
Kotipaikka (kunta) 
Osolte 

(Jos us eat yhdessa hakevat paten t- 
tia, ilmoltus silta, onko |oku helsti 
olkeutettu kaikkten puolesta vas- 
taanottamaan paten ttiviras ton lU 

moitukset.) 



Xnstxuxaentarlun Oy 
Kllv&enkatu 22*24 
00510 Helsinki 51 



Aslamies: 

Niml. kotipaikka ja osolte 



Lelt-rlnger Oy 

Hie tal ahd e nketn 8, 00180 Helsinki 18 



Keksiji: 

Nimi Ja osolte 



Ilsutrl Klnanen, OZ 
P^ivankehrantle 5 as, 2 
02210 Eapoo 21 



Keksinndn nimitys: 

(Mlkili mahdollisu my 6$ ruotsiksi) 



Paiioraainarttntgenkuvaual ait teen rakokolli- 
maattorl • - Spaltkolliroafcor £ 6r 
panoramarttntganavbildningsanordning. 



Etuolkeus: 

Paiva, maa Ja numero 



Lisapatenttlhakemus □ Liittyy hakemukseen n:o 



Jakamalla erotettu hakemus C}\ Kantahakemuksen n:o 
Lohkatstu » □/ Pyydetty alkupaiva 



Liitteet: 

8 Hakemusktrjan jalfennds 

X] Selltys 3 kpheena 

J§ Vaatlmukset suom X U f >O C » 

B 3 kpl piirustuksia » 

% Siirtokfrja 

« Valtakirja 

ft Maksu: "5,- 

□ 

n 
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Allekirjoitus 



Instrumentarium Oy 
Elimaenkatu 22-24 
00510 Helsinki 51 



PanoraamarSntgenkuvauslaitteen rakokollimaattori . - 
Spaltkol lima tor f6r panoramarSntgenavbildningsanordning. 

Keksinnon kohteena on pan^aam^ontge nl^vausl aijbt^n rakokollimaat- 
tori rontgensadekeilan _ koljLimoimiseksi yhdessS suunnassa kapeaksi 
viuhkamaiseksi _s|LdekeilaksJL . Kollimaattorirako on yleensa kapea ja 
tasaleveyksinen. Poikkeuksena on suomalaisen patentti julkaisun 
f54856< mukainen V-muotoinen rako. 



Erilaisissa kuvaustapauksissa on kuitenkin suotavaa, etta raon le- 
veytta ja/tai muotoa voitaisiin muuttaa tapauskohtaisesti esiasetuk- 
s*slla tai iat kuvast i saadettyna kuvauksen aikana . Ongelmana on kui- 
tenkin saadon suorittaminen tarkasti ja symmetrisesti raon molemmil- 
ta reunoilta, jotta saadaan sailytetyksi sSdekeilan tarkka keskitys 
ja suuntaus. 

Keksinnon tarkoituksena on edella mainitun tavoitteen saavuttaminen 
ja ongelman ratkaiseminen rakenteeltaan yksinkertaisella ja varmatoi- 
misella laitteella . 



Taman tarkoituksen saavuttamiseksi 
maattori tunnettu siita, etta rako 
X?BPSri kierrettavaan karaan siten, 



on keksinnon mukainen rakokolli- 
on mu odo stettu pi tuu sakseljln s a 
etta karaa kiertamalla raon tehol- 
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linen (sateilya lapaiseva) suuruus muuttuu. Kun kara on rakonsa six- 
teen keskeisesti laakeroitu, tapah tuu kara ajciertamalla raon molem- 
Elen_reuno Jen 1_ sy^etrijien_ sSatS _raon lSpi kulkevan^adekeiHuTlTve&n- 
mSn suunnan symmetriatason suhteen. 

Keksinnon mukainen ratkaisu tarjoaa myos yksinkertaisen mahdollisuu- 
den sadekeilan muodon rauuttamiseen, mikM voi tapahtua si ten, etta 
karan poikkileikkaus muuttuu sen pituuden eri kohdissa. Esim. kartio- 
maisella karalla saadaan aikaan V-muotoinen sSdekeila, jonka V-kulma 
muuttuu karaa kaannettfiessa. 

Karan kiertovipuun voidaan liittaa mitta-asteikko, jonka mukaan raon 
suuruus voidaan esiasettaa. Karan kiertoliike voidaan JSrjestaa tapah- 
tumaan mySs sahkSiselia toimilaitteella kuten galvanometrilla, jota 
ohjataan esim. potilaan lSpHisseen sSteilymaaran mittauksen perus- 
teella . 

Seuraavassa keksintSa havainnollistetaan viittaamalla oheisiin pii- 
rustuksiin, joissa 

kuvio 1 esittaa kaaviollisesti keksinnon mukaista rSntgenkuvauslait- 
teen rakokollimaattoria. Kuvan mittasuhteet eivat havainnol- 
lisuussyista vastaa todellisuutta . 

Kuvio 2 esittaa perspektiivikuvana panoraamar^^nki^auslaitetta , 
jossa keksinnon mukaista rakokollimaattoria kaytetSan. 

Kuvio 3 esittaa lahemmin rakokollimaattorin rakennetta sen pitkittais- 
leikkauksena ja 

kuvio 4 esittaa kuviosta 3 pitkin viivaa IV-IV otettuna leikkauksena 
keksinnSn mukaista rakokollimaattoriratkaisua sateilykeilan 
suunnassa nahtyna. 

Rontgensadeputkesta 1 lahteva rontgensSteily rajataan ensin kollimaat- 
toriputken alkupaassa olevalla sateilya absorboivalla levylla 2. Sade- 
kexlan varsinainen rajaaminen tapahtuu koll imaa ttoriputken 3 loppu- 
paassa olevalla laitteella, joka keksinnon mukaisesti muodostuu ka- 
rasta 4, 3 oka on P aistaa n tuettu laakereilla 13 pi tuusakselinsa ympari 
kaantyvaksi. Karassa 4 on sen pituussuuntainen rako 5. Kun karaa 4 
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kaMnnetaan pi tuusakselinsa ympari, saadaan raon 5 tehollista eli sa- 
teilya lapaisevaS leveytta muutetuksi. Koska kara 4 kSSntyy pituus- 
keskiakselinsa ympari, joka yhtyy sadekeilan 11 leveammSn suunnan 
symmetriatasoon, tapahtuu sadekeilan 11 rajaamihen symmetrises ti mo- 
lemmin puolin, jolloin keilan 11 suunta ei muutu. T3man jaikeen sa- 
d J? k £^I a _ ALkH-lkee. iLuvaskohteM__l3 .J^. kiintean, sekundaarisateilya~ 
eliminoivassa levyssS 9 olevan rapji_10J^^ f^n^ie 12. Rako 10 on 
leveampi kuin sadekeila 11. 

Jos karan 4 halkaisijaa, eli raon 5 keilan 11 suuntaista pituutta 
merkitaan "d" ja karan kiertokulmaa merkitaSn "a", niin sadekeilan 
lahtSleveys raossa 5 on kiertokulman a funktio seuraavan kaavan mu- 
kaan 

keilan lahtoleveys = * makSa - d sin a , 



nam 



jossa A maks ^ on raon maksimileveys . Keilan leveys filmilia on 
LI + L2/L1 x lahtSleveys kollimaattoriraossa, kun LI on matka 
fokukselta kollimaattorirakoon ja L2 on kollimaattoriraol ta filmille. 

Keksinnon mukaisella rakokollimaattorilla on erityinen kaytannon 
merkitys kuviossa 2 esitetyn panoraamarSntgenkuvauslaitteen yhteydes- 
sa. Tassa laitteessa on rSntgenputki 1 rakokollimaattoreineen 3 kiin- 
nitetty kiekkomaisen pyorijaosan 14 kehSlle. Pyorijaosa 14 on laake- 
roitu keskiakselinsa ympari pyoritettavaksi . Pyorijaosan 14 kehaile, 
halkaisijan suunnassa vastapaata rakokollimaattoria 3, on jarjestetty 
filminpidin 15, jota akselin 16 ympari pyQrittamaiia film! on saatet- 
t 5Xi ssa 1 1 ikkumjianj.ev^sa 9 olevan _r aon_ JL0_ohi . Lisaksi pyorijaosa 
14 on j a r j es te t ty kuy ^auksejTL, a ikana py s ty s uunnas s a liikutettavaksi . Va- 
litsemalla maaratylia tavalla pyorijaosan 14 pyorimisnopeus , sen pys- 
tysuuntainen liikenopeus ja -matka seka f ilminpitimen 15 pyorimisno- 
peus, saadaan maaratty kerros kuyauskohteesta 13 kuvatuksi_ns . pano- 
r^aTna^uyana pitimessa 15 olevalle filmille. — 7 

Viitaten kuvioihin 3 ja 4 selostetaan rakokollimaattorin yksityis- 
kohtaisempaa rakennetta. Karan 4 paahSn on kiinnitetty kaantovipu 
6, seka nayttoasteikko 8. KaantSvipu 6 voi olla kasikayt- 
toinen, mutta vaihtoehtoisesti sita voidaan kaantaa sahkoisella gal- 
vanometrilla tai muulla vastaavalla toimi lai ttee ll a 7 , jolla ai kaan- 
saadaan raon 5 suuruuden nopea asetus e s i m . po t i 1 a a n lapa is jeeT^a"- 
tellymaar^n^mi ttauks_en_ jperustee 11a . Raon 5 suuruus voidaan jarjestaa 
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na^sjcuvauk^ mukai . 

rii PP}jg£LJmY ^skohteen kulloinki n_taryi tsem^ta^ gateTl^ ^ 

'C't^^rxjj v^v o err 



EsitetyssS esimerkkitapauksessa on sahkoinen toimilaite 7 yhdistet- 
ty kaantSvipuun 6 vaijerilla 7a. Vaihtoehtoisesti kara 4 voidaan 
jarjestas kierrettMvaksi suoraan sen paahSn liittyvaiia nayttSas- 
teikkopyoraiia 8 tai gal vanometr ilia . Nayttoasteikolla ilmoitetaan 
esim. sadekeilan leveys filmilia ja n aytt6 vol tapahtua my6s sahkoi- 
selia nayttfilaltteella. 

Keksinnon mukaisen laitteen erityisina etuina voidaan mainita saadSn 
tarkkuus, symmetrisyys ja nopeus samalla kun ratkaisu on rakenteel- 
lisesti yksinkertainen . 



i: 
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Patenttivaatimukset 

1. PanoraamarSntgenkuvauslaitteen rakokolli ma_attori rS ntgensadekei 1 an 
kollirooimiseks_i yhdessji suunnassa ka peak sl viuhkamaiseksi sSdekeilak- 
si, tunn'ettu siita, etta rako (5) on muodostettu~pi tuusaksT- 
linsa ympSri kierrettSvaSn karaan (4) slten, etta karaa kiertamaiia 
raon tehollinen (sSteilyS ISpaisevS) suuruus muuttuu. 

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen rakokollimaattori, tunnettu 
siita, etta kara (4) on rakonsa (5) suhteen keskeisesti laakeroitu 
(13) . 

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen rakokollimaattori, tun- 
nettu siita, etta karan poikkileikkaus muuttuu sen pituuden 
eri kohdissa. 

4. Patenttivaatimuksen 3 mukainen rakokollimaattori, tunnettu 
siita, etta kara (4) on kartiomainen. 

5. Jonkin edelia olevan patenttivaatimuksen mukainen rakokollimaatto- 
ri, tunnettu siita, etta karan (4) klertoelimeen (6) liittyy 
mitta-asteikko (8) . 

6. Jonkin edelia olevan patenttivaatimuksen 1-5 mukainen laite, 
tunnett u siita, etta karan (4) kiertoliike on jarjestetty 
tapahtumaan sahkoiselia toimilaitteella kuten galvanometrilla. 

7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen laite, tunnettu siita, 
etta sahkSinen toimilaite (7) on jarjestetty saamaan ohjauksensa 
potilaan lapaisseen sateilymaar3n mittauksen perusteella. 
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Fig. 1 



